RedCyTE

INTEGRACION Y PRUEBAS DE UNA CAMARA @

DE PERCEPCION REMOTA PARA UN NANOSATELITE
EXPERIMENTAL BASADO EN EL ESTANDAR CUBESAT

OBJETIVO

La construccién de un prototipo de ingenieria
de un médulo de carga Gtil de percepcion
remola satelital que t dimensiones
compatibles con el estiandar Cubesat

ESPECIFICACIONES
»Sensor CMOS (752 x 480 pixeles)
global shutter, tamano de pixel

de 6 x 6 pm, 8bpp. porsiipeeays

*Respuesta espectral 370-900nm

*Sistema embebido con nicleo

ARM Cortex A8
-Sistema operativo linux,

memoria SDHC. IPN
-Comunicacion via USB 2.0

*Consumo de energia < 1.5W # 5.0VDC
*Volumen: 10 x 10 x 10 cms,

ESTIMACIONES DE DESEMPENO

(LENTE DE 25MM)

»Area de territorio cubierta por un cuadro de

imagen [©350 Kms, GSD=84m|:

63.1 x 40.3 Kms.

*Costo de almacenamiento: 2.754 Mbits
*Numero de cuadros maximo

“ ————— mb’e 300
*Area médxima cubierta
' (sobremuestreo x2):
9,465 x 40.3 Kms.
*Costo de almacenamiento:

CICESE 826.20 Mbits



